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1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania zwigzane z wykonawstwem instalacji
elektrycznych, instalacji fotowoltaicznej, systemu sygnalizacji wtamania i napadu w projektowanym
budynku swietlicy wiejskiej w msc. Pcin gmina Ciepieldw.
Specyfikacja obejmuje:
- przeciwpozarowy wytgcznik pradu,
- rozdzielnie RG,
- obwody oswietleniowe,
- obwody sitowe,
- zasilanie urzagdzen wentylacji,
- instalacje fotowoltaiczng,
- system sygnalizacji wtamania i napadu.
2. ZAKRES | WYKONANIE ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace robét.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem instalacji elektrycznych, instalacji fotowoltaicznej i systemu sygnalizacji wtamania i
napadu.
Wszystkie roboty instalacyjne nalezy wykonac¢ zgodnie z:
- dokumentacja projektowsg,
— warunkami technicznymi wykonania robot,
- obowigzujgcymi normami.
Catosc robot powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem:
- przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy,
- przepisow dotyczacych pracy przy urzgdzeniach elektrycznych.
Zakres robot.
W zakres niniejszej specyfikacji technicznej wchodzg roboty instalacyjne takie jak:
- przeciwpozarowy wytgcznik pradu,
- rozdzielnie RG,
- obwody oswietleniowe,
- obwody sitowe,
- zasilanie urzadzen wentylacji,
- instalacje fotowoltaiczng,
- system sygnalizacji wtamania i napadu.
3. OPIS PROJEKTOWANYCH INSTALACII.
W projekcie instalacji elektrycznych ujeto przeciwpozarowy wytgcznik pradu oraz rozdielnie RG.
Zaprojektowano réwniez oprawy oswietleniowe podstawowe, awaryjne i ewakuacyjne oraz osprzet
elektryczny. Zaprojektowano zasilanie urzgdzen technologicznych kuchni, urzadzen wentylacji, instalacje
fotowoltaiczng, system sygnalizacji wtamania i napadu, instalacje odgromowa.
Przewody instalacji elektrycznych uktadac¢ p/t a przewody instalacji SSWiN w rurkach karbowanych p/t.
Oprawy oswietleniowe bedg uruchamiane za pomocg odpowiednich tgcznikdéw instalacyjnych oraz
czujnikow ruchu.
Po zakoriczeniu prac w zakresie instalacji elektrycznych nalezy wykonac¢ niezbedne préby i pomiary.
WSZYSTKIE KABLE | PRZEWODY UZYTE DO WYKONANIA INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ POWINNY BYC
BEZHALOGENOWE.
Projekt instalacji fotowoltaicznej obejmuje:
- montaz paneli fotowoltaicznych na dachu budynku,
- montaz przeciwpozarowego wytgcznika pragdu PROJOY na dachu budynku,
- montaz inwertera,
- montaz konstrukcji wsporczych dla paneli fotowoltaicznych,
- montaz okablowania.
Kable oraz przewody do instalacji fotowoltaicznej nalezy uktada¢ w rurkach ochronnych p/t.
Po zakonczeniu prac zwigzanych z instalacjg fotowoltaiczng nalezy dokona¢ zgtoszenia do zaktadu




energetycznego celem montazu dwukierunkowego uktadu pomiarowego.

Projekt systemu sygnalizacji wtamania i napadu SSWiN obejmuje:

- montaz centrali SSWiN,

- montaz czujek PIR,

- montaz czujek nawierzchniowych — kontaktronéw,

- montaz klawiatury LCD,

- montaz sygnalizatoréw optyczno-akustycznych — wewnetrznego i zewnetrznego,

- montaz okablowania.

Przewody do instalacji SSWiN nalezy uktadaé na catej dtugosci w rurkach ochronnych karbowanych p/t.
4.MATERIALY - WYMAGANIA TECHNICZNE.

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce materiatow.

Zastosowane materiaty i urzgdzenia muszg spetnia¢ wymagania obowigzujgcych przepiséw prawnych.
Do wykonania instalacji objetych projektem nalezy zastosowac¢ materiaty, aparature i osprzet o co
najmniej rownowaznych parametrach i charakterystykach technicznych jak podane w projekcie.

5. WYKONANIE ROBOT .

5.1. Ogélne zasady wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robdét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowg, wymaganiami
specyfikacji technicznej, programem zapewnienia jakosci oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wszystkich
elementow robdt zgodnie z Dokumentacjg Projektowg lub przekazanymi na pismie instrukcjami.
Sprawdzenie wytyczenia robét przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego nie zwalnia Wykonawcy

od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢. Wykonawca na wtasny koszt skoryguje wszelkie pomytki i btedy
W czasie trwania robdt, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru.

Decyzje dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét beda oparte

na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej,
normach i wytycznych.

Polecenia bedg wykonywane nie pdzZniej niz w czasie przez nig wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

5.2. Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Polecenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego rozumiane jest jako wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji
robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy. Polecenia Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego bedg wykonywane w czasie okreslonym w poleceniu Wykonania roboét. Jezeli warunek
ten nie zostanie spetniony, Roboty mogg zostaé przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zawieszone.
Wszelkie dodatkowe koszty wynikajgce z zawieszenia robdt bedg obcigzaty Wykonawce.

5.3. Roboty przygotowawcze.

Roboty przygotowawcze dla robdt zasadniczych objetych Umowa obejmuija:

1. Zabezpieczenie obiektow znajdujgcych sie w strefie wptywu pracy sprzetu.

2. Oznakowanie roboét.

3. Wykonanie wygrodzenia stref prowadzenia prac w sposob trwaty, w tym zabezpieczajgcy przed
przedostaniem sie do czynnych pomieszczen kurzu, brudu oraz pytow.

4. Wyodrebnienie drég transportowych materiatdw z rozbiérek oraz materiatéw do wbudowania.

5. Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzen i sprzetu budowlanego.

6. Inne prace techniczne i technologiczne konieczne do przeprowadzenia robdt zasadniczych

w zakresie opisanym w Specyfikacjach Technicznych i Przedmiarze robét. Koszty wykonania prac
przygotowawczych winny by¢ uwzglednione w cenach jednostkowych i winny by¢ roztozone
proporcjonalnie we wszystkich pozycjach Przedmiaru robdt. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z
wypetnieniem wymagan w zakresie robdét przygotowawczych nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg
uwzglednione w Cenie Umownej.




6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ robét i dostarczy Inspektorowi Nadzoru umowy

do zatwierdzenia zamierzony sposdb wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe

i organizacyjne, gwarantujgce wykonanie robdt zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, ST oraz
poleceniami i ustaleniami.

6.1. Zasady kontroli jakosci robét.

Celem kontroli robét bedzie osiggniecie zatozonej jakosci rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny

za petna kontrole robot i jakos¢ materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,
wigczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan
materiatdw oraz robot. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatéw oraz robét z
czestotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i specyfikacji technicznej. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwosci sg okreslone w specyfikacji technicznej, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, osoba zarzadzajgcg realizacjg umowy ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z Umowg. Wykonawca dostarczy
Inwestorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych
procedury badan. Wszystkie ewentualne koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatow ponosi Wykonawca. Na zlecenie Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania
tych materiatéw, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

6.2. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

Przed przystgpieniem do pomiardéw lub badan Wykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki Inwestorowi.

6.6 Dokumentacja powykonawcza.

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezgco ewidencji wszelkich zmian w rodzaju
materiatdw, urzadzen, lokalizacji i wielkosci robét. Zmiany te nalezy rejestrowaé na komplecie rysunkow.
Po zakonczeniu robét kompletny zestaw rysunkdw zostanie przedstawiony Inspektorowi Nadzoru

6.7. Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen.

Wykonawca dostarczy przed zakonczeniem robdt minimum dwie kopie instrukcji eksploatacji

i konserwacji urzadzen. Instrukcje te winny byé dostarczone przed uruchomieniem ostatniej ptatnosci
dla Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Zagadnienia ogdlne dotyczgce przedmiaru robét.

Przedmiar robét powinien by¢ czytany razem z pozostatymi Dokumentami Umownymi. Przedmiar robot
pokrywa wszelkie Roboty, jakie pokazano na Rysunkach i opisano w Specyfikacji Techniczne;.

O ile nie jest inaczej stwierdzone przyjmuje sie, ze wszystkie pozycje w Przedmiarze robo6t pokrywajg
wszystko, co jest konieczne dla wypetnienia wszelkich odpowiedzialnosci i zobowigzan powstatych w
wyniku zawarcia Umowy. Ceny i wartosci pozycji wprowadzone do Przedmiaru robét dla danych robét
muszg pokrywacé koszt danych robét wykonanych jak pokazano na rysunkach i opisano w Specyfikacji
oraz wszelkie koszty wynikte i zwigzane, jak tez wydatki wtgczajac te, ktére sg w zwigzku z:

a. wypetnieniem Warunkéw Umowy i wszelkich ogdlnych zobowigzan, odpowiedzialnosci, mozliwych
optat, praw przekroczenia i ryzyk zwigzanych z wykonywaniem robét jak wyszczegdlniono w Kontrakcie
lub jak z niego moze wynikac¢;

b. Koszty zawarcia ubezpieczen wymienionych,

c. Koszty pozyskania Zabezpieczenia wykonania i wszystkich wymaganych Gwarancji,




d. robocizna i wszelkie koszty z nig zwigzane;

e. dostawa materiatdw i wyposazenia, ich magazynowanie i wszelkie koszty zwigzane wtgczajgc straty i
transport na budowe;

f. maszyny budowlane i wszystkie koszty zwigzane wtgczajgc paliwo, energie, czesci i materiaty
pomocnicze;

g. wszelkie prace tymczasowe poza tymi, dla ktérych przewidziano odrebng pozycje oraz pomiary i
dokumentacje robocze i operaty niezbedne do uzyskania pozwolenia na eksploatacje;

h. skutki pracy etapowej i wykonywania zmian i uzupetnien do istniejacej infrastruktury przez
upowaznione wiadze;

i. koszty ogdlne przedsiebiorstwa, narzuty, zyski i podatki.

7.1.3. Pozycje w Przedmiarze Robét.

Opisuja Roboty objete Umowa w sposdb skrécony. Zazwyczaj opis ten nie powiela petnego opisu robot i
metod wykonawczych podanych w Specyfikacji i na Rysunkach, przy czym niezaleznie od tego uwaza sie,
ze dana pozycja odpowiada petnemu opisowi. Komplet oznacza element funkcjonalny wykonany w
catosci z czesciami montazowymi, ruchomymi i zamiennymi, zainstalowany, gotowy do spetnienia
poprawnie funkcji, dla jakich jest przeznaczony.

7.1.4.Wyposazenie.

Uwaza sie, ze Wykonawca ujgt w Cenach wprowadzonych do Przedmiaru robot:

a) wszystkie wydatki zwigzane z zainstalowaniem i elektrycznosci jemu potrzebnych oraz wszelkie optaty
zwigzane z ich uzyciem,

b) koszt utozenia tymczasowych kabli i wszelkie inne wydatki i optaty dla wtasciwej dystrybucji
elektrycznosci.

7.1.5.Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Wykonawca powinien uwzgledni¢ w swoich Cenach wszelkie koszty zwigzane z przestrzeganiem
obowigzujgcych miedzynarodowych i polskich przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy, wiaczajagc w
to koszt zakupu i utrzymania niezbednego wyposazenia, jak tez jego okresowych badan.

7.1.6. Porzadek na budowie.

Wykonawca powinien uwzglednié w swoich Cenach koszty utrzymania budowy w stanie czystym i
uporzadkowanym tak jak jest to wymagane przez Specyfikacje.

7.1.7. Materiaty i urzadzenia.

Wykonawca powinien ujg¢ w swoich Cenach materiaty i urzgdzenia zaréwno te, ktore bedzie sam
dostarczat, jak i tych dostarczanych przez swoich podwykonawcéw.

7.1.8 llosci.

llosci robot podane w Przedmiarze robdét sg ilosSciami oszacowanymi i nie nalezy ich brac¢ jako
faktycznych czy witasciwych ilosci robét, ktére majg by¢ wykonane przez Wykonawce dla wypetnienia
jego zobowigzan Umownych. Wykonawca, dla sktadania zamoéwien, powinien kierowac sie faktyczng
iloscig robdt. Roboty powinny, niezaleznie od ogdlnych czy lokalnych zwyczajéw innego postepowania,
by¢ mierzone netto do wymiaréw podanych na Rysunkach lub poleconych przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego, poza specyficznymi przypadkami opisanymi lub wyspecyfikowanym w Kontrakcie.
Wszystkie pomiary dtugosci, powierzchni, objetosci czy wagi sg podane w jednostkach metrycznych.
Poza przypadkami, gdy podano inaczej, pomiary sg zaokrgglane do 0,1 metra, metra kwadratowego czy
szeSciennego. Podobnie jest w pozycjach, gdzie podano wymiary w milimetrach (mm).

7.1.9. Ceny.

Ceny wprowadzone do Przedmiaru robét powinny by¢ w PLN z dokfadnoscig do dwéch miejsc po
przecinku. Kwoty wprowadzone dla kazdej pozycji w Przedmiarze robét powinny by¢ wynikiem
przemnozenia iloSci przez cene jednostkowa. Dla kazdego rachunku w Przedmiarze robot kwoty
poszczegdlnych pozycji powinny by¢ dodawane oddzielnie dla kazdej cze$ci Przedmiaru robdt i ta suma
powinna by¢ przeniesiona do Zbiorczego zestawienia kosztow.

7.2. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdét zgodnie z Dokumentacja
Projektows i specyfikacjg, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Przedmiarze robét. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po powiadomieniu osoby zarzgdzajgcej realizacjg umowy o zakresie




obmierzanych robdét i terminie obmiaru, co najmniej na 2 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda
wpisane do Ksiegi Obmiaru. Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w
Przedmiarze robodt lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukornczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora
Nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robdét bedzie przeprowadzony z czestotliwosciag wymagang do celu
miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

7.3. Zasady okre$lania ilosci robdt i materiatéw.

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;j.

7.4. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedg zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzagdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane

w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym Przejeciem robot a takze

w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w Robotach i zmiany Podwykonawcy robot. Wszystkie
obmiary robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Wszystkie obmiary robot
podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Wszystkie Roboty pomiarowe do obmiaru
oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje procedur odbiorowych.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych dla poszczegdlnych robét, Roboty
podlegajg nastepujgcym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego przy
udziale Wykonawcy i Zamawiajgcego:

a) odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi kornicowemu,

c) odbiorowi pogwarancyjnemu — ostatecznemu.

8.2. Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét. Odbioru robot dokonuje
Inspektor Nadzoru Inwestorskiego. Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca w
Dzienniku Budowy i na pi$mie, a w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia Inspektor Nadzoru Inwestorskiego
winien przystapi¢ do pomiaru robét w celu ich odbioru. Odbioru Inspektor Nadzoru Inwestorskiego
dokonuje w oparciu o wyniki pomiaréw bedgcych w zgodzie z Rysunkami, Specyfikacjami i innymi
uzgodnionymi wymaganiami. Wykonawca robdt nie moze kontynuowac robét bez odbioru robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Zaden odbidr przed
odbiorem ostatecznym nie zwalnia Wykonawcy od zobowigzan okreslonych Umowami.

8.3. Odbidr koricowy.

Odbidr robét nalezy wykonywac z uwzglednieniem nizej podanych uwarunkowan:

a) Odbior koricowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu

do ich ilosci, jakosci i wartosci.

b) Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru konicowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

c) Odbidér koricowy robét nastgpi w terminie ustalonym w Umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zakoriczenia roboét i przekazania koniecznych dokumentow.

d) Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentoéw,
wynikéw badan i pomiardw, Préb KoAcowych, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania roboét z
Rysunkami i Specyfikacjami Technicznymi dla poszczegdlnych robét.




e) W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych Komisja
przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru koficowego.

8.4. Forma i dokumenty koncowego odbioru robét.

Konicowy odbidr robét przeprowadza Komisja powotana przez Zamawiajgcego, z udziatem

w komisji upetnomocnionych przedstawicieli Zamawiajgcego, Inspektora Nadzoru Inwestorskiego,
Wykonawcy, organéw administracji i kontrolnych odpowiednio do zakresu robét i przepiséw prawa.
Zamawiajgcy moze powotac¢ do Komisji rowniez innych przedstawicieli lub osoby jako obserwatoréw.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty w formie
oryginatu i kopii potwierdzonych za zgodnos$¢ z oryginatem:

— rysunki z naniesionymi zmianami — dokumentacja podwykonawcza, potwierdzona przez Kierownika
budowy i Inspektora nadzoru

— Dzienniki Budowy,

— wyniki pomiaréw,

—inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego, w tym niezbedne do uzyskania pozwolenia na
eksploatacje.

W przypadku, gdy wg Komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do Przejecia, Komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
koricowego. Wszystkie zarzgdzone przez Komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda
zestawione wg wymagan ustalonych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Termin wykonania robot
poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy Komisja. Po wykonaniu robét
poprawkowych/uzupetniajgcych lub w przypadku braku koniecznosci wykonania tych robét i
zaakceptowaniu przez Komisje, Komisja podpisze Koricowy Protokét Odbioru robét.

8.5. Wypetnienie Gwarancji.

Wystawienie Swiadectwa Wypetnienia Gwarancji jest mozliwe po zakoriczeniu procedury odbioru
pogwarancyjnego polegajgcego na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr pogwarancyjny
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie
8.4. ST. Inspektor Nadzoru Inwestorskiego wystawi Swiadectwo Wypetnienia Gwarancji stwierdzajace
zakonczenie Umowy po uptywie Okresu Zgtaszania Wad, okresu Usuwania Wad oraz po zweryfikowaniu
odbioru pogwarancyjnego przez Komisje wyznaczong przez Zamawiajgcego Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego i przedstawiciele Wykonawcy wezma réwniez udziat w pracach Komisji.

8.6 Koricowe Swiadectwo Ptatnosci.

8.6.1.

Rozliczenie Ostateczne Po wystawieniu Swiadectwa Wypetnienia Gwarancji przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego Wykonawca jest zobowigzany przedstawic Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego projekt
rozliczenia ostatecznego uzupetniony wszystkimi dokumentami pomocniczymi i zatgcznikami, ktérych
zakres wynika Scisle z przedstawionego projektu.

8.6.2.

Wystawienie Rozliczenia Po przedfozeniu Rozliczenia Ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
potwierdzi¢ na pismie, Ze rozliczenie ostateczne stanowi catkowite i ostateczne rozliczenie ptatnosci
zwigzanych z Umowg i wypetnia catkowicie wszelkie roszczenia Wykonawcy z tytutu wykonanych robét.
8.6.3.

Wystawienie Koicowego Swiadectwa Ptatnosci Inspektor Nadzoru Inwestorskiego Wystawi Koricowe
Swiadectwo Ptatnosci po otrzymaniu Rozliczenia Ostatecznego i Noty Potwierdzajace;j.

9. ROZLICZANIE ROBOT.

9.1. Ustalenia ogdlne:

a) Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji Przedmiaru robét.

b) Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace
sie na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacjach Technicznych i Dokumentacji
Projektowe;j.

c) Cena jednostkowa bedzie obejmowac:




- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- wartos$é zuzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,

- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprzetu na Plac Budowy

i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie,

- koszty zawarcia ubezpieczen wymienionych w Klauzulach Warunkdéw Ogdlnych i Szczegdlnych,

- koszty pozyskania Zabezpieczenia wykonania i wszystkich wymaganych Gwarancji,

- zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych
wystgpi¢ w czasie realizacji robot w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami; do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé
podatku VAT oraz opfat celnych i importowych.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym Przedmiarze
robot jest ostateczna i wyklucza mozliwos$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robdt objetych ta
pozycja kosztorysowa.

Roboty opisane w kazdym punkcie Przedmiaru robét skalkulowano w sposdb scalony przyjmujac
jednostke przedmiaru dla Roboty wiodacej i uwzgledniajgc udziat robdt towarzyszacych i zuzycie
materiatdw w sposob przyblizony. Roboty opisane nalezy traktowa¢ wskaznikowo. Rzeczywisty obmiar
robét towarzyszgcych i zuzycie materiatéow (niezbednych do kompletnego wykonania prac) inny niz
podany w Specyfikacjach Technicznych nie bedzie podstawg do zmian cen jednostkowych Przedmiaru
robét i innych roszczen Wykonawecy.

9.2. Zabezpieczenie i oznakowanie terenu budowy.

Wykonawca w ramach Umowy, do dnia odbioru koricowego, jest zobowigzany wykonaé zabezpieczenie
terenu budowy.

Ceny ryczattowe obejmujg takze peten zakres prac koniecznych przy wykonaniu oznakowania zgodnego
z wymogami Prawa Polskiego.

9.3. Organizacja realizacji robét.

Wykonawca we wtasnym zakresie i na wiasny koszt zorganizuje niezbedny teren oraz zaplecze Budowy.
W ramach kosztéw robét Wykonawca zapewni:

1. Organizacje zaplecza:

-dostawe, montaz, wyposazenie zaplecza Wykonawcy z zachowaniem warunkéw okreslonych prawem
-wydzielenie zaplecza magazynowania materiatéw,

-wynajecie, dzierzawe i zajecia terendw niezbednych do realizacji budowy.

2. Utrzymanie zaplecza budowy:

-utrzymanie wyposazenia w dobrym stanie a w razie koniecznosci, jego wymiane na nowy,
-ubezpieczenie pomieszczen i wyposazenia,

-utrzymanie pomieszczen, instalacji i urzadzen w nalezytej sprawnosci, wraz z kosztami utrzymania i
eksploatacji,

-zabezpieczenie przed kradziezg oraz zapewnienie dobrych warunkdw BHP i p.poz.,

-utrzymanie czystosci pomieszczen i placéw,

-zapewnienie potrzebnych materiatéw, srodkow czystosci, ochrony indywidualnej itp.,

-zapewnienie odpowiedniego sposobu magazynowania i ochrony materiatéw i urzadzen.

-likwidacje zaplecza budowy -oczyszczenie terenu.

9.4. Dokumenty, odniesienia.

Specyfikacje Techniczne powotujg sie na normy, instrukcje i przepisy prawa. Jezeli tego nie okreslono,
nalezy przyjmowac ostatnie wydania dokumentdéw oraz biezgce aktualizacje.

Ze wzgledu na specyfike Umowy ustala sie jednak, ze normy oraz akty prawne bedg dla Wykonawcy
obowigzkowe w stosowaniu réwnorzednie z Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacjami Technicznymi,
poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego wymogami montazu, transportu, magazynowania, itp.
podanymi przez Producentéw oraz Dokumentacjami Techniczno-Ruchowymi urzadzen.

Opracowat:
Jan Szerling



